Desenhos ndo contratuais

L : TMECLED-TMSLEDW-TMSLED

Instrugoes de instalagao
MOTOR TUBULAR LED

A instalacao deve estar em conformidade com a norma RTIEBT

Equipamento nao fornecido

- Caixa de derivacdo estanque (IP54) - Cabo (A) 3G 1,5mm? (Alimentagéo)

IMPORTANTE,
Estes motores podem ser utilizados com ou sem a op¢ao da fita LED. Em ambos os casos, efetuar a progra-
macgao e a cablagem descritas nestas instrugoes.
Os motores tubulares LED aceitam apenas uma fita LED, pelo que deve ser ligada no maximo uma fita LED
por motor.

/\ ATENGAO /\

- Se adquiriu um sistema automatizado, os trabalhos de ligacdo devem ser efectuados por uma pessoa competente para garantir que a
instalacado esta em conformidade com os regulamentos e é coberta pela garantia.

- Para sua propria seguranga, antes de efetuar qualquer trabalho de instalacao ou ligagao, certifique-se de que a alimentagao esta
desligada.

- Antes de ligar o produto a uma fonte de alimentagao, certifique-se de que a tensao dessa fonte de alimentagao e a corrente nominal
correspondem as especificagées da fonte de alimentagao indicadas na placa de identificagao do produto.

- Deve ser previsto um dispositivo de corte de energia na cablagem fixa, de acordo com os regulamentos de instalagao.

- Se o cabo de alimentagao ou os cabos estiverem danificados, s6 devem ser substituidos pelo servigo de reparagao do fabricante ou
por uma pessoa qualificada. Para evitar qualquer perigo, ndo efetuar a reparagao por conta prépria. O cabo de alimentagéo ou o cabo
substituido deve ser do mesmo tipo.

- O binario e o tempo de funcionamento devem ser compativeis com as carateristicas do seu sistema.

- Desligue a alimentagao eléctrica antes de ligar ou manusear o seu sistema.

- Os dispositivos de controlo devem ser instalados de forma visivel a 1,3 m do chao.

- Verificar frequentemente a instalagdo quanto a desequilibrios ou sinais de desgaste.

- Nao utilizar o aparelho se for necessario efetuar reparagdes ou ajustes.

- Nao molhar o motor na extremidade do tubo de enrolamento.

- Para os produtos equipados com sistemas de controlo a distancia ou automaticos, desligar a alimentagao eléctrica quando se efec-
tuam operagdes de manutengéo, tais como a limpeza de janelas nas proximidades do sistema.

- Manter uma distancia horizontal minima de 0,4 m entre a parte motorizada estendida e qualquer instalagdo permanente ou fixa.

- Quando se utiliza um comando automatico :

O local de instalagéo do dispositivo de comando deve permitir que o dispositivo de automatizagao capte facilmente os sinais para ga-
rantir a sensibilidade da caixa de comando.

O dispositivo de controlo deve ser instalado na vertical e protegido das intempéries.

- Todas as instalagées devem ser desenergizadas durante o controlo ou a manutengao do material elétrico.

- Manter o aparelho fora do alcance das criangas. Nao permita que as criangas brinquem com os controlos.

- O receptor foi concebido para ser instalado a uma altura de pelo menos 2,5 m do chao ou de qualquer outro nivel de acesso.

- Nao molhe a cabeca do motor, o automatismo, o controlo remoto ou o sensor de vibragao.

- Nao corte o cabo de alimentagdo do motor a menos de 15 cm.

1 - Localizar o motor
Motor esquerdo Motor direito

Coloque-se de frente para o seu toldo e determine a posi¢dao do seu motor.



Escolha a sua motorizacao com base no teleco-
mando que recebe.

1 - Motor n°1 TMES0C-LED Com regulador de intensidade para fita LED de 24V
MOTOR 1: PROGRAMAGAO PAGINA 3 a PAGINA 10
TELEVR-LED AUTOMOWIND3DO01

-

- MOTOR 1
TME50C-LED @
| | "‘H., \
= <
l 3 '|
— o
o
: ¥
OPCIONAL
.
CONTROLO REMOTO SENSOR DE VIBRAQAO

2 - Motor n°2 TMS50LED-W com fins de curso mecanicos para fita LED de 12V

MOTOR 2: PROGRAMAGAO PAGINA 11 a PAGINA 16
TELEVRLIGHT AUTOMOWIND3DO01

OPCIONAL

MOTOR 2
TMSS50LED-W

OPCIONAL

WG

“-L’

CONTROLO REMOTO SENSOR DE VIBRAGAO

3 - Motor TMS40LED n.° 3 com interruptores de limite mecanicos para fita LED de

MOTOR 3: PROGRAMAGCAO PAGINA 17 a PAGINA 22 12V
TELLEDO2 AUTOMOWIND3D03 MOTOR 3

R | TMS40LED

©

OPCIONAL

EN OPTION

CONTROLO REMOTO SENSOR DE VIBRAGAO
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I VOTOR 1 I

1 - Cablagem. O motor funciona com uma fita LED de 24V (opcional).

Conector impermedvel necessdrio (ligacao da fita LED)
Linha independente de qualquer instalagao. L = Fase
Cabos externos protegidos por um revestimento N = Neutro

PE = Protecdao eléctrica (terra)

Caixa de derivagdo nao fornecida. Disjuntor de 10A. Nao fornecido

Cabo do recetor

Diferencial Painel
30mA elétrico

néo forne- || nao forne-

cido cido
- | Cotovelo de fluxo ascendente | Especificagdes técnicas
TMES50C-LED
Tensao (V/Hz) : 230/50
Protecéo (IP) : P44
LED RIBBON 24V Poténcia (VA) : 244
Se a opgao for escolhida Binario (N.m): 50
Poténcia de saida do LED 80
(w)
2 - Controlo remoto TELEVR-LED
AUMENTAR A INTEN- ’
SIDADE / ON "
[ ON/OFFLED |—» : STOP
DIMINUICAODE || <[ DESCENDENTE
INTENSIDADE / ON - I
~+— Botio PROG |
Controlo do brilho : Ligar e desligar a
iluminagéao

J Aumentar a luminosidade Redugéo do brilho

1 - Premir uma vez ON/OFF para ligar f J ? [ f J

J Premir varias vezes para aumentar a Prima varias vezes para diminuir a
luminosidade. O botao também pode ser intensidade da luz. O botdo também
utilizado para ligar a iluminag&o, premindo pode ser utilizado para ligar a ilumina-
J uma vez. ¢do, premindo uma vez.

1 - Premir uma vez ON/OFF para
desligar

P.3



I MOTOR 1

3 - Programacao do controlo remoto

ATENCAO : 3 métodos de programacao disponiveis: PROGRAMAGAO-A, PROGRAMAGAO-B ou PROGRAMAGAO-
Nota : Os impulsos ndao devem ter um intervalo superior a um segundo

— x1
£ A

s, A

A\ %
N\ /

Programagé&o-A

Programacgéo-C

1 - Ligado, o motor roda ligeiramente 2 - Premir 1x UP e DOWN

3 - Premir STOP 1x, Ligeira rotagdo do
em simultéaneo

4 - Pode controlar o motor com o
motor

telecomando.

Q

s =0 x1

S | x1 | P

58 A | X 1 7 N

& o N * % * x1

g LA

L N 7
Qa A\ Z

Botéo da cabega do motor
1 - Premir 1x O botdo da cabega do 2 - Premir 1x UP e DOWN em 3- Premir STOP 1x. 4 - E possivel controlar o motor com o
motor simultaneo Ligeira rotagéo do motor telecomando.

— x1 ¢

£ =
/7 \

1

- Ligado, o motor roda ligeiramente

S Al O"z

2 - Pressione 1 vez o botdo PROG na parte de

3 - Pode controlar o motor com o
trés do comando remoto. O motor faz uma ligeira comando remoto.
rotagéo.
X 3 | Nota : Se o motor ndo reagir como desejado, efetuar 3 cortes consecutivos de 10 segundos.
(o]

Aproximar-se o mais possivel do motor durante a fase de programagao - 50 cm entre o telecomando e o motor.

4.1 - Copia do cédigo do telecomando A para o telecomando B

Nota :

Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo

) 5O
% *XS@ o * % * %X1 x1

| \
A A B B S’
1 - Controlo remoto A, prima 2 - Controlo remoto A, premir 3 - Controlo remoto B. 4 - Controlo remoto B, premir STOP 1x,
simultaneamente UP e STOP 8 vezes, o motor roda Prima UP e DOWN 1x o motor roda ligeiramente
DOWN. ligeiramente. DOWN em simultaneo.
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I MOTOR 1

4.2 - Apagar a programacgao de um unico controlo remoto

Nota : Os impulsos ndao devem ter um intervalo superior a um segundo.

% %x1

X

1 - Premir 1x UP e DOWN 2 - Prima STOP 7 vezes. 3 - Prima UP 1x,

; el 4 - O telecomando ja n&o controla o motor.
simultaneamente O motor roda ligeiramente.

4.3 - Apagar a programacao de todos os telecomandos

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

Qﬁ) l§5x1

| g
X 1 x6 | x1
— - / \
A\ 7
1 - Premir 1x UP e DOWN 2 - Prima STOP 6 vezes. 3 - Prima UP 1x, 4 - Os telecomandos deixam de acionar o
simultaneamente O motor roda ligeiramente. motor.

5 - Inverter o sentido de rotagcao

ATENCAO : Operacdo a realizar se, e apenas se, a tecla «SUBIR» do seu comando abrir o Toldo.

Estao disponiveis 2 métodos de inversdo: METODO-A ou METODO-B.

Apds concluir este procedimento, ndao se esquega de eliminar os interruptores de fim de curso criados anteriormente, antes de criar novos.
No caso de um sensor de vibragao ja programado, realize o teste descrito na pdgina 10 para verificar o seu bom funcionamento.

3 . 3 . x1 \
7 N\
3 & =
S % * — - x1

1 - Premir 1x UP e DOWN 2 - Prima STOP 6 vezes. 3 - Prima DOWN 1x, 4 - O sentido de rotagao do motor é
simultaneamente Ligeira rotagdo do motor invertido

B Botéao da cabega do motor

Q
o
B x1
= Ve
N
= / PR
N i
1 - Premir e manter premido o botdo da cabega do motor até a primeira 2 - O sentido de rotagéo do motor € invertido

rotagéo. P5



I MOTOR 1

6 - Ajuste dos fins de curso para toldos coffre

ATENCAO : O motor sobe alguns centimetros de cada vez que atinge o batente inferior.

A - Regulacao do interruptor de fim de curso de abertura (batente inferior)

x1
V e

|Qi})x1 |
B e 2y )

1 - Colocar o motor na posi¢cao
aberta (para baixo) e para-lo pre-
mindo STOP 1x. 2 - Premir 1x UP @ DOWN 3 - Prima STOP duas 4 - Pressione DOWN 1x, o motor

simultaneamente vezes. gira ligeiramente

B - Regulagao do interruptor de fim de curso de fecho (batente superior).

Batentes da barra de carga

Uma vez definido o batente de abertura, o batente de fecho é automaticamente
definido na primeira vez que a o toldo é fechado.

7 - Ajuste do interruptor de fim de curso para STORE MONOBLOC, LOGGIA

ATENCAO ! E importante regular o interrutor de fim de curso de fecho (batente superior) antes do interrutor
de fim de curso de abertura (batente inferior)!

A - Regulacao do interruptor de fim de curso de fecho (batente superior).

d D
x1
e g A
* * X 2 |
1 - Colocar o motor na posicéo fechada % 3 = 2 N

(para cima) e para-lo premindo STOP 1x. o
N\

2 - Prima 1x UP e DOWN 3 - Prima STOP duas vezes. 4 - Premir 1x para cima. Ligeira
simultaneamente. rotagdo do motor.

B - Regulagao do interruptor de fim de curso de abertura (batente inferior).

% %XZ kxj*
- %-V P Q“&ﬂ

1 - Colocar o motor na posigcdo aberta
(para baixo) e para-lo premindo STOP

1x. 2 - Prima 1x UP e DOWN

b 3 - Prima STOP duas vezes. 4 - Prima DOWN 1x. O motor
simultaneamente.

roda ligeiramente.
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I VOTEUR 1 I

7.1 - Funcao de ressalto dos fins de curso.

IMPORTANTE : Todas as operacdes abaixo devem ser realizadas com o motor ligado

A - Para ativar a funcao de ressalto no final da corrida alta

-%1 Y x5 %“
_%".»_.__!".»___ﬂ . = III

4 - A fungao de rebote esta ativada. Movimento
\y 2 de tensédo da tela na posigdo fechada.

1 - Pressione 1x 2 - Pressione 5 vezes STOP. 3 - Pressione 1 vez o botdo SU-
BIR. O motor gira ligeiramente.

SUBIR e DESCER simultanea-
mente.

B - Para desativar a fungao de ressalto no fim da corrida alta
x1

" e

0 3
%* %)6*%\)(1/*.....1

4 - A fungéo de ressalto esta desativada. Mo-
vimento de tenséo da tela na posigédo fechada
suprimido.

3 - Pressione 1 vez DESCIDA.

1 - Pressione 1x 2 - Pressione 5 vezes STOP.
Ligeira rotagao do motor.

SUBIR e DESCER simultanea-
mente.

C - Para ativar a fungao de ressalto no final da corrida baixa:
Qﬁ) % x1 [ D
- x1 % x3 1
| | , X
1

4 - A fungéo de ressalto esta ativada. Movimen-

1 - Pressione 1x 2 - Pressione STOP trés vezes. 3 - Pressione 1 vez o botdo SU-
SUBIR e DESCER simultanea- BIR. O motor gira ligeiramente. to de tenséo da tela na posigao aberta.
mente.
D - Pour désactiver la fonction de rebondissement en fin de course basse :
x1

% C{ibx3
% * * %x1 *

4 - A fungéo de ressalto esta desat/vada
Movimento de tenséo da tela na posi¢do aberta
3 - Pressione 1 vez DESCIDA. suprimido.

1 - Pressione 1x 2 - Pressione STOP trés vezes.
Ligeira rotagdo do motor.

SUBIR e DESCER simultanea-
mente.
P7



I MOTOR 1

8 - Desmontagem simultanea dos batentes superior e inferior

) x1

| | 5

A

1 - Prima 1x em simultaneo UP 2 - Premir 4x STOP 3-Pressione DOWN 1x, o motor
gira ligeiramente

e DOWN

9 - OPCAO AUTOMOWIND3DO01

=
ad-)---
. C# I=
o
|
29mm

A

= 100mm L
| Base de fixagdo | | Cana

Botédo SEL —
| Quadro elétrico |

| Interruptor de posicionamento |

| Seletor |
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I MOTOR 1 I

9.1 - Desmontagem do sensor.

1 - Retirar a base da caixa. 2 - Colocar a chave de fendas fornecida. 3 - Retirar a placa de circuitos.

9.2 - Fixacao da base a barra de carga

Orientagdo horizontal ou vertical da face de apoio da base.

Orientacgé&o horizontal Orientag&o vertical

—® | || e

-.(if 3

Fixar a base na barra de carga do toldo com os l
parafusos e as placas fornecidas.
E necessério verificar se a base esté orientada 1 2 3 n— 1 2 3
corretamente e se o interruptor da placa eletrénica U P ,
esta na posigao correta, em fungdo do método de E |j|
fixacdo escolhido. «

A base também pode ser fixada com a fita adesiva UP para cima + SWITCH on 1 UP para a frente + SWITCH em 3
de dupla face fornecida.

9.3 - Programacgao do sensor AUTOMOWIND3DO01

ATENCAO : 2 métodos de programagao disponiveis, METODO-A ou METODO-B.
Certifique-se de que o sensor esta corretamente posicionado na barra de carga e que o controlo remoto esta corre-
tamente definido. O botdo SUBIR deve fechar o toldo e o botdo DESCER deve abrir o toldo. Se nao for este o caso,
inverta o sentido de rotagao do motor e reprograme os batentes finais.

Nota : apés o do toldo com o sensor, aguardar 30 segundos antes de voltar a comandar o motor.

x1 x1
s Ve
7 AN 7 N\
* x1 *
N 7 N\ 7

1 - Ligar, o motor roda ligeiramente

Método-A

2 - Premir o botdo SEL no AUTOMOWIND3DO1 1x. O
motor roda ligeiramente.

3 - Programagéo do sensor ok.

x1 A’XLL
P e N
V4 N\

; 2 a ¢ 4
ke]
8 = =
3

x8

2 - Premir o botdo SEL no AUTOMOWIND3DO01 1x. O motor
roda ligeiramente.
1 - Prima 8 vezes o botao na parte de tras do teleco- P9 3 - Programagé&o do sensor ok.

mando. O motor roda ligeiramente.



I MOTOR 1 I
IMPORTANTE

- A programacao pode falhar devido a interferéncias de sinal. Neste caso, tentar de novo, efectuando primeiro
3 cortes consecutivos de 10s na alimentagao do motor.
- Nao instalar o AUTOMOWIND3D01 em tempo de chuva.

9.4 - Definigao do limiar de sensibilidade do sensor.

Selecione a sensibilidade pretendida, (3-5) sera adequada para a maioria dos toldos, mas efectue um teste quando a instalagéo
estiver concluida para confirmar a definicao.

Angulo de Nivel de Angulo de Nivel de
choque sensibilidade choque sensibilidade
Sem fungéao 0 nao utilizar +3.3° 5
+1.1° 1 +4.2° 6
+1.4° 2 +5.0° 7
+1.9° 3 +5.8° 8
+2.5° 4 +6.6° 9

Nota : O angulo de choque corresponde a amplitude maxima e minima da barra de carga do toldo. Estes angulos variam
consoante o tamanho do toldo e a posigao do sensor. Por isso, certifique-se de que testa a sensibilidade adequada.

9.5 - Montagem e teste do sensor AUTOMOWIND3DO01

Para determinar a posig&o correta do sensor na barra de carga e antes de o fixar permanentemente a barra, efetuar testes colo-
cando a sensibilidade em “1”.

| 20s

¢ ]

3 - Agitar a barra de carga do toldo durante 20
segundos. Verificar se o toldo se fecha apés este

1 - Fixar a placa de circuitos na caixa. 2 - Encaixe a caixa na base fixada na tempo. Verificar se a amplitude da agitacdo é ou
barra de carregamento. né&o suficiente. Se néo for, coloque o seletor noutra
posigéo.

Nota : uma vez fechada a persiana através do sensor, aguardar 30 segundos antes de a reabrir.

9.6 - Eliminar a programag¢ao AUTOMOWIND3DO01

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

x1£?’

N 7 3 - Premir o botdo SEL no AUTO-
MOWIND3D.01 1x durante 4s. O 4 - AUTOMOWIND3DO1
1 - Prima o botéo de aprendiza- 2 - Prima UP 1x. indicador LED pisca e o motor roda é eliminado.
gem na parte de tras do teleco- O motor rodaré ligeiramente. ligeiramente.

mando 1x.

P.10



I MOTOR 1 I

INFORMAGAO AO CONSUMIDOR
IMPORTANTE

- A programacéo pode falhar devido a interferéncia do sinal.
- A cada vez que a tela é estendida, o acionamento do sensor é inibido durante 1 minuto.
- Quando a persiana é parada pelo utilizador (através do comando remoto), o acionamento do sensor é inibido
durante 1 minuto +/- 30 segundos.
- Quando a persiana para com o fim do curso de abertura do motor (batente inferior), o acionamento do sensor é
inibido durante 1 minuto +/- 30 segundos.
- O acionamento do AUTOMOWIND3DO01 inibe o controlo do motor durante 30 segundos. Portanto, nao é possivel
parar a persiana durante a fase de fecho.
- Tenha cuidado para nao pressionar os botées durante demasiado tempo caso a bateria esteja praticamente vazia.
A presséo sobre um botao deve ser de 0,5 s com um intervalo de 1 s. Se a bateria estiver vazia, substitua-a.
- Substitua as pilhas a cada 12 meses ou se o toldo fechar ap6s 1/2 hora sem a presenga de vento.
- A caixa de comando esta ligada. Nao o coloque em ambientes humidos.
- Nao deixe criangas brincarem com o dispositivo de comando.
- Temperatura ambiente: -10 °C a 55 °C.
- Nao puxe os cabos das fitas LED.
- Ndo submeta os cabos de alimentagéo das fitas LED e as fitas LED a tens&o de torgéao.
- Néo torga as fitas LED.
- Ndo dobre as fitas LED, coloque-as sempre na horizontal.
- Manuseie as fitas LED com cuidado.
- N&o corte o cabo de alimentagao do motor a menos de 15 cm.

Substituir a bateria

TELEVR-LED = | e ] )
v A "
Poténcia 3V et = N -

Protecéo (IP) P20 . — T
Temperatura -20°C a h v ] 1 x Bateria de litio
funcionamento +60°C ‘ 3V - CR2032
Atual <12mA
Codigo Rolling
Frequéncia 433.92MHz

+ A

2 x pilhas alcalinas
1.5V - AAA LRO3




IS MOTOR 2 I

1 - Cablagem. O motor funciona com uma fita LED de 12V (opcional).

Conector impermedvel necessdrio (ligacao da fita LED) L = Fase
Linha independente de qualquer instalagao. N = Neutro

Cabos externos protegidos por um revestimento. PE = Protecéo eléctrica (terra)

Caixa de derivagdo nao fornecida. Disjuntor de 10A. Nao fornecido

Cabo do recetor

@ Diferencial Painel
30mA elétrico
néo forne-| | ndo forne-
cido cido

- | Cotovelo de fluxo ascendente | Especificagoes técnicas
TMS50LED-W
Tenséao (V/Hz) : 230/50
Protecéo (IP) : IP44
FAIXA DE LED 12V rotegdo (IP)
Poténcia (VA) : 244
Se a opgao for escolhida Binario (N.m) : 50
Poténcia de saida do LED (W) 80

2 - Controlo remoto TELEVR-LIGHT

|
|  ON/OFF LED |—E

3 - Programacao do controlo remoto

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

x1

&pi X1
*@?': e

= ®

7

LI
B IBRE

Programacgéo -A

1 - Ligar, o motor roda ligeiramente 2 - Premir 1x UP e DOWN 3 - Premir STOP 1x,

4 - E possivel controlar o motor com o
simultaneamente Ligeira rotagdo do motor

telecomando.

3 Nota : Se o motor ndo reagir como desejado, efetuar 3 cortes consecutivos de 10 segundos.
X Aproximar-se o mais possivel do motor durante a fase de programacgao - 50 cm entre o telecomando e o motor.

P12



MOTOR 2

3.1 - Copiar o cédigo do telecomando A para o telecomando B

Nota : Os impulsos ndao devem ter um intervalo superior a um segundo.

=
@? L (sl x1 (f? Al (a] x1
. H . Ve
x1 [ x8( 2 ; 2 I D~
é? g - = * (f? ey =wp &
r r N/ [ L Nt/
Tel-A Tel-A Tel-B Tel-B
1 - Comando a distancia A, 2 - Comando a distancia A, 3 - Controlo remoto B. 4 - Comando 4 distancia B, premir STOP
prima simultaneamente UP premir STOP 8 vezes, o motor Prima UP e DOWN 1x 1x, 0 motor roda ligeiramente
e DOWN. roda ligeiramente. DOWN simultaneamente.

3.2 - Eliminar a programagao de um unico controlo remoto

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

g o a7 x
o Yt A
i? > B o B > _

r O N X

1 - Premir 1x UP e DOWN 2 - Prima STOP 7 vezes. 3 - Premir 1x para cima, 4 - O controlo remoto ja ndo controla o
em simultdneo Ligeira rotagdo do motor. motor.

3.3 - Apagar a programacgao de todos os telecomandos

Nota : os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

o
= > = > =

1 - Premir 1x UP e DOWN 2 - Prima STOP 6 vezes. 3 - Premir 1x para cima, 4 - Os telecomandos deixam de acionar o
simultaneamente Ligeira rotagéo do motor. motor.

P13



I MOTOR 2

4 - Inverter o sentido de rotacao

ATENCAO : Operagao a realizar se, e apenas se, a tecla «SUBIR» do seu comando abrir o Toldo.
No caso de um sensor de vibragao ja programado, realize o teste da pdgina 16 para verificar se esta a funcionar corretamente.

d?l x6 Q?E * f—i ' 4'{1‘

x1

i??.-»

_:_— Va \\\
x1(P

¥ NS

L]

1 - Premir 1x UP e DOWN em 2 - Prima STOP 6 vezes. 3 - Prima DOWN 1x, 4 - O sentido de rotagdo do motor é
simultaneo Ligeira rotagéo do motor invertido

5 - Ajuste do interruptor de fim de curso

Nota : se comprar uma persiana completa, os interruptores de fim de curso sdo regulados na fabrica

Para fazer o ajuste correto, localize o seu motor (a direita ou a esquerda) e determine a diregdo em que a sua tela é enrolada. Os
interruptores de fim de curso séo regulados com o motor em funcionamento. A tela € desenrolada ou enrolada em 2 cm por cada volta
da chave.

O motor entra em protecao térmica apos 2 subidas e descidas sucessivas.

| Motor esquerdo |

| Motor direito |

Rotagao Parafusos A
Rotacéao Parafusos A

Parafusos A

Parafusos B

Rotagao Parafusos B _
Rotacado Parafusos B

Interruptor de fim de curso: Rodar o parafuso

na dire¢do “+” para maior fecho ou abertura,

na diregao “-” para menor fecho ou abertura.
Efetuar um teste para validar a paragem.

O batente esta situado nos painéis
laterais do toldo. Toldos coffres e semi|
coffres consoante o modelo.

Paragem de fecho: Para evitar a protegdao @

térmica, o motor deve parar quando atinge a
paragem de fecho do toldo.

A tampa da barra de carga deve parara 1 cm
do batente de fecho do toldo. < I
O batente de fecho sé esta presente em certos
toldos, tais como coffres e semi-coffres.

P 14
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6 - OPGAO AUTOMOWIND3DO01

» = ; | _—i I L et .—3——:__'H \,\ \29“““
Z it —~ N
'.\.'..‘ 1 1‘._' up /N1 - J i
\ Y Y ¢ o
. m— e ——— £
! — — ! = —
= 100mm - N

Caixa

| Seletor | | Interruptor de posicionamento

6.1 - Abrir o sensor.

1 - Retirar a base da caixa. 2 - Colocar a chave de fendas fornecida. 3 - Retirar a placa de circuitos.

6.2 - Fixacao da base a barra de carga

Fixac¢&o no interior da barra de carga. Fixagao sob a barra de carga.

—T—.

Utilizar os parafusos e as placas fornecidas para l

fixar a base a barra de carga do seu toldo.

E necessario ter em conta que a posigdo da base 1 2
e a posigao do interruptor da placa eletrénica U P

devem ser as mesmas, consoante o método de E l |j|

fixagao escolhido.
A base também pode ser fixada com a fita adesiva UP up + SWITCH on 1 UP para a frente + SWITCH em 3
de dupla face fornecida.

e

w

P15



6.3 - Programagao AUTOMOWIND3DO01

x1 x1
P e N P e N
7 N\ 7 N\
* x1
N\ 7 N\ %

1 - Ligado, o motor roda ligeiramente 2 - Premir o botéo SEL no AUTOMOWIND3DO1 1x. O

motor gira ligeiramente.

IMPORTANT

- A programacao pode falhar devido a interferéncias de sinal. Neste caso, tentar de novo, efectuando primeiro
3 cortes consecutivos de 10s na alimentagao do motor.
- Nao instalar a AUTOMOWIND3DO01 em tempo de chuva.

6.4 - Definicdo do AUTOMOWIND3DO01

3 - Programagéao do sensor correta.

Angulo de Nivel de sensi- Angulo de Nivel de sensi-
choque bilidade choque bilidade
Sem fungao 0 nao utilizar +3.3° 5
+1.1° 1 +4.2° 6
+14° 2 +5.0° 7
+1.9° 3 +5.8° 8
+2.5° 4 +6.6° 9

Nota : O angulo de choque corresponde a amplitude maxima e minima da barra de carga do toldo. Estes angulos variam
consoante o tamanho do toldo e a posicdo do sensor. Por isso, certifique-se de que testa a sensibilidade adequada.

6.5 - Instalagao AUTOMOWIND3DO01

| 20s

€ ]

3 - Agitar a barra de carga do toldo durante 20

segundos. Verificar se o toldo se fecha apés este

tempo. Verificar se a amplitude da agitagédo é ou

1 - Fixar a placa de circuitos na caixa. 2 - Encaixe a caixa na base fixada na né&o suficiente. Se néo for, coloque o seletor noutra
barra de carregamento. posigéo.

6.6 - Eliminar a programag¢ao AUTOMOWIND3DO01

Nota: Os impulsos ndao devem ter um intervalo superior a um segundo.

b
-y
1> |

—

=1
<
|

==

ﬂ

-

—
J

|

x1@?'

4

3 - Premir o botdo SEL no AUTO-
MOWIND3D.01 1x durante 4s. O
1 - Prima o botéo de aprendiza- 2 - Prima UP 1x. indicador LED pisca e o motor roda 4 -0 AUTOMOWIND3DO1
gem na parte de tras do teleco- O motor rodaré ligeiramente. ligeiramente. é eliminado.
mando 1x. P 16




I MOTOR 2 I
INFORMAGAO AO CONSUMIDOR
IMPORTANTE

- A programagéao pode falhar devido a interferéncia do sinal.
- A cada vez que a tela é estendida, o acionamento do sensor é inibido durante 1 minuto.
- Quando o estore é parado pelo utilizador (através do comando remoto), o acionamento do sensor ¢ inibido durante
1 minuto +/- 30 segundos.
- Quando a persiana para com o fim da extensdo do motor (batente inferior), o acionamento do sensor ¢é inibido
durante 4 minutos +/- 30 segundos.
- Tenha cuidado para néo pressionar os botées durante demasiado tempo caso a bateria esteja praticamente vazia. A
pressdo sobre um botdo deve ser de 0,5 s com um intervalo de 1 s. Se a bateria estiver vazia, substitua-a.
- Substitua as pilhas a cada 12 meses ou se o estore fechar apés 1/2 hora sem vento.
- A caixa de comando esta ligada. Nao o coloque em ambientes humidos.
- N&o deixe criangas brincarem com o dispositivo de comando.
- Temperatura ambiente: -10 °C a 55 °C.
- Nao puxe os cabos das fitas LED.
- Nao submeta os cabos de alimentacéo das fitas LED e as fitas LED a tensdo de torgao.
- Néo torga as fitas LED.
- Néo dobre as fitas LED, coloque-as sempre na horizontal.
- Manuseie as fitas LED com cuidado.

- N&o corte o cabo de alimentagao do motor a menos de 15 cm.

Substituir a bateria

TELEVRLIGHT
Poténcia 3V | L_| -
Protecéo (IP) IP20 = I
Temperatura >0°Ca [v] 1 x Bateria de litio
funcionamento +60°C gy 3V - CR2032
Atual <12mA L
Codigo Rolling
Frequéncia 433.92MHz

+ A

2 x Pilhas alcalinas
1.5V - AAA LRO3




I MOTOR 3 I

1 - Cablagem. O motor funciona com uma fita LED de 12V (opcional)

Conector impermeavel necessario (ligacdo da fita LED)

L = Fase
Linha independente de qualquer instalagao. N = Neutro
Cabos externos protegidos por um revestimento. PE = Protegdo eléctrica (terra)
Caixa de derivagdo nao fornecida. Disjuntor de 10A nao fornecido

Cabo do recetor

Painel
@ Diferencial elétrico

_30mA ndo forne-
néo forne- cido
cido

!

= | Cotovelo de fluxo ascendente | Especificagbes técnicas
Fio LED negativo com margem de texto branco TMS40-LED
Tenséo (V/Hz) : 230/50
FAIXA LED 12V Protecéo (IP) : IP44
— . Poténcia (VA) : 209
Se a opc¢ao for escolhida Bindrio (N.m) : 40

2 - Ajuste do interruptor de fim de curso

Nota : se comprar um toldo completo, os interruptores de fim de curso sdo regulados na fabrica

Para fazer o ajuste correto, localize o seu motor (a direita ou a esquerda) e determine a direcdo em que a sua tela é enrolada. Os inter-
ruptores de fim de curso sdo regulados com o motor em funcionamento. A tela é desenrolada ou enrolada em 2 cm por cada volta da
chave.

O motor entra em protegao térmica apos 2 subidas e descidas sucessivas.

As figuras abaixo sao validas se a tela for enrolada para cima. Se a tela for enrolada para baixo, inverter os parafusos.

| Motor esquerdo | | Motor direito |

Rotagao do parafuso A

Rotagao do parafuso A
Parafuso A

Parafuso B

Rotacao do parafuso B B
Rotacéao do parafuso

B

Interruptor de fim de curso: Rodar o parafuso
na dire¢do “+” para maior fecho ou abertura,
na dire¢do “-” para menor fecho ou abertura.

O batente esta situado nos painéis

Efetuar um teste para validar a paragem. laterais do toldo. Toldos coffre e se-
mi-coffre consoante o modelo.

|

Paragem de fecho: Para evitar a protegcdao
térmica, o motor deve parar quando atinge a
paragem de fecho do toldo.

A tampa da barra de carga deve parara 1 cm
do batente de fecho do toldo.

O batente de fecho sé esta presente em certos
toldos, tais como coffres e semi-coffres.

Parar

. icm
L £

HHH
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B MOTOR 3 IS
3 - Controlo remoto TELLEDO2

| uP |—> -
--
| DOWN |_> -

ON - OFF
LED

Botao de aprendizagem
P2

3.1 - Programacao do telecomando TELLEDO2

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

Bip longo C%— € »

o toldo fecha-se, OK.

Bip x5

ssee | 5

4 - Prima o botdo SUBIR,

1 - Estabelecer a
corrente.

2 - Prima duas vezes o 3 - Prima o bot&o
botao de ensino P2. DOWN 1x

Se premir o botédo
UP, o toldo abre-se.
Efetuar os seguintes passos

6 bips
consecutivos

ON

OFF
10s
> |

5 - Desligar a fonte de 6 - Estabelecer a
alimentagéo durante corrente apés 10 . ~
10s e voltar a liga-la. segundos. 5 - Premir o botdo UF, o toldo

fecha-se, OK.

3 - Prima duas vezes o ) ~
botéo de ensino P2. 4 - Premir o botdo
UP 1x.



I MOTOR 3
3.2 - Copiar o telecomando TELLEDO02

Nota : Os impulsos ndao devem ter um intervalo superior a um segundo.

Bip x5

1 - Premir duas vezes P2 2 - Prima P2 1x no novo
no telecomando ja guar- comando.
dado na memoria

3.3 - Fungao de retencao TELLEDO02

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

Bip x5

2 — Prima UP 1x

1 - Premir P2 1x 3 — Premir P2 1x

3.4 - Reset do controlo remoto TELLEDO2 e reposi¢cao do motor.

Nota : Os impulsos ndao devem ter um intervalo superior a um segundo.

~~

X1di? : Bip x5
=

2 - Prima STOP 1x

1 - Premir P2 1x 3 - Premir P2 1x

P. 20



B MOTOR 3 IS
4 - Opgio AUTOMOWIND3DO03

- Tensao de alimentagao: DC 3V (2 pilhas AAA)
- Temperatura de funcionamento : -20 ~ 55°C

- (n

| Placa eletrénica > L

] 1 T

-l
_I ® +  AAA .

e ol W e B (4

2 x Pilhas alcalinas1.5V
-AAA LRO3

4.1 - Definigao do limiar de sensibilidade do sensor.

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo. O nivel 1 é o mais sensivel; o nivel 0 desactiva o sensor.

Bip x2

1 - Premir P2 no sensor durante 2 - O sensor emite 2 sinais sono- 3 - O LED aceso indica o nivel de sen- 4 - Prima UP para o nivel de
5 segundos. ros, solte P2 sibilidade atual. Se nenhum LED estiver sensibilidade pretendido.
aceso, a sensibilidade é zero e o toldo ndo

se eleva em caso de vibrag&o.

Nivel de sensibilidade
pretendido 5 - Prima P2 no sensor durante 5 6 - O sensor emite 3 sinais sonoros, 7 - Novo nivel de sensibilidade
segundos para confirmar o nivel solte P2. A nova definigcdo de sensi- validado
de sensibilidade apresentado. bilidade esta definida.

P 21



I MOTOR 3

4.2 Programagao do sensor do motor

Nota : Os impulsos ndo devem ter um intervalo superior a um segundo.

ON
#n

X

Bip x5

1 - Estabelecer a
corrente.

4 - O sensor emite 1 sinal
sonoro e o motor emite 5

3 - Premir P2 no sensor inai
. sinais sonoros consecu-
2 - Prima duas vezes 1x tivos
P2 no lado esquerdo do ’
telecomando.

O sensor estd agora emparelhado com o motor. Pode verificar o emparelhamento premindo o botao “UP”; o toldo sobe; se
necessario, pare-o premindo o botdo STOP do telecomando.

5 - Se o toldo nao recolher, repetir as operagées 1 a 4.

Teste efectuado a mao ou na barra de carga do toldo antes da instalagao definitiva: :

1 - Montar o sensor com a base + a placa eletronica e a caixa.

2 - Esperar 30 segundos antes de agitar o sensor.

3 - Se o toldo se elevar quando o sensor é agitado durante 20 segundos, a programagao esta concluida.

Durante o teste na barra de carga, é necessario orientar o sensor sobre a sua base, como indicado no ponto 6.4, a fim de otimizar a recegéo do

sinal pelo motor e validar a posicao final.

Informacgées :

- Se a tensé&o da pilha do sensor for inferior a 2,5 V, o sinal sonoro é emitido uma vez a cada 5 segundos. Substitua as pilhas.

- O sensor s6 funciona se estiver ligado a base com o iman.

- Quando estas 2 pegas estdo montadas, o sensor emite 2 sinais sonoros.

- Ha um periodo de espera de 30 segundos apods qualquer ativagéo, mas o motor pode ser acionado nos dois sentidos e a iluminagéo controlada
durante este periodo.

- Uma vez concluido o emparelhamento, pode ajustar o limiar de sensibilidade conforme necessario sem ter de voltar a emparelhar.

4.3 - Posicionamento do AUTOMOWIND3DO03

TMS40LED

IMPORTANTE,

O sensor sera fixado utilizando fita adesiva de dupla face
(néo fornecida), na extremidade do motor da barra de
carga. Assegurar-se de que nenhuma parte do toldo colide
com o sensor durante o fecho.

O sensor deve ser protegido das intempéries.

P 22
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4.4 Instalar e alinhar a base do AUTOMOWIND3DO03

Com a fita adesiva de dupla face nao

fornecida, fixar a base no lado motor da Fixag&o no interior da barra de carga. Fixag&o sob a barra de carga.

barra de carga do seu toldo. Ter o cuida-

do de posicionar corretamente a base da

placa eletrénica, em fungdo do modo de
fixagdo escolhido.

IMPORTANTE,

Assegurar-se de que ndo ha colisdo com nen-
huma parte do toldo aquando do fecho.
O sensor deve ser protegido das intempéries.

—_—

Y. )

]
I Double face I

I e

EE S

5 f o
f Aup =
S UP - <
8 B UP para cima UP para a frente

4.5 - Configurar o AUTOMOWIND3DO03

E 5
1 - Colocar o cartdo no * 2 - Montar o conjunto na * lﬁ @ 20s
¢ 2

estojo. placa de base fixada a barra
de carga.

3 - Agitar a barra de carga do toldo durante 20
segundos. Verificar se o toldo se fecha apos este
tempo. Verificar se a amplitude da agitagéao é ou

n&o suficiente. Se nao for, coloque o seletor noutra
posigao.

5 - Substituicao das pilhas

Manter fora do alcance das criangas

Abra a caixa do telecomando e substitua a pilha,
respeitando as polaridades + e -. ‘I CR 2 03 2

Feche a caixa do controlo remoto. A ——

+ AAA -

2 x pilhas alcalinas1.5V
-AAA LRO3
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Aviso de bateria. Manter fora do alcance das criancas

- Guardar as pilhas sobresselentes num local seguro.

- Eliminar imediatamente e de forma segura as pilhas usadas.

- Se tiver razdes para acreditar que uma pilha foi ingerida ou colocada em qualquer parte do corpo, procure aconselhamento médi-

co urgente.

- Se o compartimento das pilhas ndo puder ser fechado de forma segura, pare de utilizar o aparelho e mantenha-o fora do alcance

das criancgas.

- Tenha cuidado, n&o existem sintomas ébvios quando uma crianga ingere uma pilha tipo botao ou qualquer outro tipo de pilha.

- Se o seu filho ndo parece estar bem e nao apresenta sintomas 6bvios, verifique se nao faltam pilhas em nenhum equipamento ao

seu alcance.

- Se tiver razdes para crer que ele engoliu uma pilha tipo botdo ou qualquer outro tipo de pilha, contacte os servicos de emergén-

cia.

- Da mesma forma, se o seu filho vomitar sangue vermelho vivo, contacte imediatamente os servicos de emergéncia.

- Tenha sempre cuidado com as pilhas-botéo ou quaisquer pilhas descarregadas ou sobresselentes, quer estejam em produtos que

as contenham ou em qualquer outro local da sua casa.

Manter fora do alcance das criangas

Os produtos eléctricos usados néo devem ser eli-
minados juntamente com o lixo doméstico. Utilize
as instalagdes especificas previstas para o efeito.
Contacte as autoridades locais ou o seu revende-
dor para obter informagdes sobre os procedimen-

tos de reciclagem.

Especificagoes técnicas

MOTOR 1

TMES50C-LED
Tensao (V/Hz) :
Protecéo (IP) :
Poténcia (VA) :
Binario (N.m) :

Poténcia de saida do LED
(W)

TELEVR-LED
-27 dBm
433.92 MHz
1
<70db(A)
AUTOMOWIND3D01
-27 dBm
433.92 MHz
1

<70db(A)

230/50

MOTOR 2

TMS50LED-W
Tenséao (V/Hz) :
P44 Protecao (IP) :
244 Poténcia (VA) :
50 Binario (N.m) :

Poténcia de saida do LED
(W)

TELEVRLIGHT

80

-27 dBm
433.92 MHz
1
<70db(A)
AUTOMOWIND3D01
-27 dBm
433.92 MHz
1

<70db(A)

P 24

230/50

P44

244

50

80

MOTOR 3

TMS40LED
Tenséao (V/Hz) : 230/50
Protecéao (IP) : P44
Poténcia (VA) : 244
Binario (N.m) : 40
Poténcia de saida do LED 80
(W)
TELLEDO2
- 27 dBm
433.92 MHz
1
<70db(A)

AUTOMOWIND3D03

-27 dBm
433.92 MHz
1

<70db(A)



MOTOR 1

C€

DECLARATION DE CONFORMITE

PRODUIT

MOTEUR A VARIATEUR DE LUMINOSITE POUR RUBAN LED 24V
FABRICANT

TELCO HOME AUTOMATION

Z.| Point Sud 65260 SOULOM France

OBJET DE LA DECLARATION

PRODUIT MODELE

MOTEUR TUBULAIRE : TMEC-LED
TELECOMMANDE : TELEVR-LED
CAPTEUR DE VIBRATION : AUTOMOWIND3DO1

L'objet de la déclaration décrit ci-dessus est conforme a la législation d’harmonisation de I'Union applicable.

Directive 2006/42/CE relative aux machines

Directive 2011/65/UE relative a la limitation de l'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements
électrique et électronique.

Directive 2014/53/EU Equipement Radioélectrique

Références des normes harmonisées pertinentes appliquées, y compris la date de celles-ci, ou des autres spécifications techniques

y compris la date de celles-ci, par rapport auxquelles la conformité est déclarée.

RED 2014/53/UE :

EN 301 489-1 vV2.2.3:2019
Draft EN 301 489-3 v2.1.2:2021
EN 300 200-2 V3.1.1:2017

EN 50663:2017

EN IEC 55014-1:2021 PS
EN IEC 55014-2:2021 &
EN IEC 61000-3-2:2019 +A1:2021 s Co
EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 % %, 4
EN 62233:2008 Vs, 6;?66}_,( = @&
(9{? (o4 d." & 40
MACHINE 2006/42/CE : KN g AN %
EN 60335-1:2012 +A11:2014 +A13:2017 +A1:2019 +A14:2019 +A2:2019 +A15:2021 %0 e, 2
EN 60336-2-07:2006 +A2:2010 +A11:2008 +A12:2015 %5 %1, %0 )}o
s Lo qo Og.'
ROHS 2011/65/UE (2015/863/UE) : Feiti@ Sotllam le 01.03.24% S, Cp;

EN 62321-1:2013 M. ARPIN Frédéfid|Président @Qk‘jf%o@

EN 62321-5:2014
EN 62321-6:2015
EN 62321-2:2014
IEC 62321-7-1:2015
EN 62321-3-1:2014
IEC 62321-8:2017
EN 62321-4:2014
EN IEC 63000:2018

https://iwww.telco-motor.fr/content/35-conformite



MOTOR 2

C€

DECLARATION DE CONFORMITE

PRODUIT

MOTEUR A FINS DE COURSE MECANIQUES POUR RUBAN LED
FABRICANT

TELCO HOME AUTOMATION

Z.| Point Sud 65260 SOULOM France

OBJET DE LA DECLARATION
PRODUIT MODELE
MOTEUR TUBULAIRE : TMS50LED-W
TELECOMMANDE : TELEVRLIGHT
CAPTEUR DE VIBRATION : AUTOMOWIND3DO01

L'objet de la déclaration décrit ci-dessus est conforme 3 la législation d’harmonisation de I'Union applicable.
Directive 2006/42/CE relative aux machines

Directive 2011/65/UE relative 2 la limitation de I'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements
électrique et électronique.

Directive 2014/53/EU Equipement Radioélectrique

Références des normes harmonisées pertinentes appliquées, y compris la date de celles-ci, ou des autres spécifications techniques
y compris la date de celles-ci, par rapport auxquelles la conformité est déclarée.

RED 2014/53/UE :

EN60335-1:2012+A11:2014

EN60335-2-97:2006+A11:2008+A2:2012+A12:2015

ENG62233:2008

EN301489-1 V2.1.1 (2017-02)

EN301489-3 V2.1.1 (2017-03)

EN55014-1:2006+A1:2009+A2:2011

EN55014-2:2015

EN61000-3-2:2014 EN61000-3-3:2013 EN300220-1 V3.1.1 EN300220-2 V3.1.1

MACHINE 2006/42/CE :
EN 60335-1:2012 +A11:2014 +A13:2017 +A1:2019 +A14:2019 +A2:2019 +A15:2021
EN 60335-2-97:2006 +A2:2010 +A11:2008 +A12:2015

ROHS 2011/65/UE (2015/863/UE) :
EN 62321-1:2013 Fait a Soulom le 01.05.24
EN 62321-5:2014 g
EN 62321-6:2015
EN 62321-2:2014
IEC 62321-7-1:2015
EN 62321-3-1:2014
IEC 62321-8:2017
EN 62321-4:2014
EN IEC 63000:2018

https://www.telco-motor.fr/content/35-conformite ‘ Code S 39 E,ULOM



MOTOR 3

C¢

DECLARATION DE CONFORMITE

PRODUIT

MOTEUR TUBULAIRE A SORTIE ECLAIRAGE 12V
FABRICANT

TELCO HOME AUTOMATION

Z.1 Point Sud 65260 SOULOM France

OBJET DE LA DECLARATION

PRODUIT MODELE

MOTEUR TUBULAIRE : TMSLED
TELECONMMANDE : TEL-LEDO2
CAPTEUR DE VIBRATION : AUTOMOWIND3DO03

L'objet de la déclaration décrit ci-dessus est conforme a la |&gislation d'harmonisation de I'Union applicable.

Directive 2006/42/CE relative aux machines

Directive 2011/65/UE relative a la limitation de I'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements

électrique et électronique.

Directive 2014/53/EU Equipement Radioélectrique

Références des normes harmonisées pertinentes appliquées, y compris la date de celles-ci, ou des autres spécifications techniques

y compris |a date de celles-ci, par rapport auxquelles la conformité est déclarée.

RED 2014/53/UE :

EN 301 489-1 v2.2.3:2019

EN 301 489-1 V2.2.3:2019 - EN 301 489-3 v2.1.2:2021 - EN 301 489-3 v2.2.0:2021 - EN301 489-3 V2.3.2:2023
EN 300 200-2 V3.1.1:2017

EN 508663:2017

EN IEC 55014-1:2021 )2{1,
EN IEC 55014-2:2021 o Oo
EN IEC 61000-3-2:2019 +A1:2021 20, A,
& o (o)

EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 61.;82 503 %,
EN 62233:2008 - EN 62368-1:2014/A11:2017 - EN IEC 62368-1:2020/A11:2020 ‘5’2062900" b & &
EN60335-2-97:2006/A12:2015 - EN60335-1:2012/A15:2021 : 9;@6’@,@*90 3 ‘?(,
MACHINE 2006/42/CE : O%'%f\ & 2
EN 60335-1:2012 +A11:2014 +A13:2017 +A1:2019 +A14:2019 +A2:2019 +A15:2021 o % <, )‘:'O
EN 60335-2-97:2006 +A2:2010 +A11:2008 +A12:2015 %% G 8. A

Fait 4 Soulom le 21.11.25 %&@@@ Czo

o il g g 7
ROHS 2011/65/UE (2015/863/UE) : M. ARPIN Frédgric Arésident 9%90 X5 Y
|

EN 62321-1:2013 A
EN 62321-5:2014
EN 62321-6:2015
EN 62321-2:2014
IEC 62321-7-1:2015
EN 62321-3-1:2014

IEC 62321-8:2017
EN 62321-4:2014

EN IEC 63000:2018 https:/lwww.telco-motor. fr/content/35-conformite
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